Reparaturanleitung

Quarzwecker
Kal. 64-39
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Technische Daten

Abmessung des Uhrwerkes:

Anzeige:

St romversorgung :

Nennbetriebsspannung:
Bebtriebsspannungsbereich:
Quarzfrequenz:
Moboransteuerung:

‘Mobor:

Spulenwiderstand des lotors:
Schaltkreis:

Summers:

Ganggenauigkeit:

Betriebstemperaturbereich:
Weckauslosegenauigkeit :
Leerlaufstrom der Elektronik

bei Nennbetriebsspannung:
integrierter Gesamtstrom ohne
Summer bei Nennbetriebsspannung:
integrierter Gesamtstrom des
Summers bei Nennbetriebsspannung:
integrierter Strom des Summers
wédhrend des Summtons bei Nenn-
betriebsspannung:

Energiebedarf des Weckers pro
Jahr bei 2 Min., Wecken pro Tag:

74,5 x 64 x 39 (liber Zeiger-
werk und Stellknopf)

analog, mit Stunden-, Minubtenw-,
Sekunden~ und Weckeinstell-
zeiger

1 Trockenbatterie Gr. R 14
(Baby)

1,5-¥

1,2 V-1,7V

4,19 MHz

1 Impuls/s mit wechselnder
Polaritiat

180°-Schrittmotor mit Stator-
wicklung und Samarium-Kobalt-
Rotor

ca. 300

23-stufig, Summerausgang

1024 Hz

Kleinlautsprecher durch
Schaltkreis angesteuert, 1 s
Ton, 3 s Pause

Bei 22°C und Nennspannung darf
der gréBte Standunterschied
nach 3 Tagen + 2 s betragen.
In Temperaturbereich von 4°C
bis 36°C und bei Nennspannung
sind + 5 s/d zuldssig.

0°C bis 40°C

+ 5 min

50 MA maxe.
300/%,A (typisch)

5 mA (typisch)

20 mA (typisch)

2,6 Ah (typisch)
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Aufbau und Funktion

Das Kal. 64=39 arbeitet nach dem gleichen bekannten Prinzip
wie alle Quarzuhren mit analoger Anzeige (z.B. Kal. 45 aus
Weimar, Kal. 28 aus Ruhla). Der Schwingquarz (1) wird durch
den Schaltkreis (2) zum Schwingen angeregt. AuBerdem liefert
" der Schaltkreis nach entsprechender Frequenzbeilung an seinem
Ausgang eine Impulsfolge von 1 Impuls/s mit wechselnder Po-
laritit. Mit dieser Ausgangsfrequenz wird ein Schrittmotor
(3) betrieben, welcher ein iibliches Réder- und Zeigerwerk in
Bewegung setzt. Ein Trimmer (4) (Trimmkondensator) bieteb
die Méglichkeit, die Oszillatorfrequenz geringfligig zu &n-
dern, d.h., der Gang kann dadurch fein abgeglichen werden.
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Im Kal. 64-39 wird der gleiche Schrittmotor verwendet wie im
Kal. 45 (mit Ausnahme Trieb und L3tfahnen). Die grundsiétz-—
lichen Hinweise, die zum Kal. 45 vertffentlicht wurden, gel-
ten also auch fiir das Kal. 64=39,

Das Hauptteil des Uhrwerkes ist das Gestell (5). Es ist ein
Spritzteil aus glasfaserverstéirktem Plast. Es beinhaltgt die
vorderen Lager fiir das Riderwerk, die Lager fiir das Zediger-
werk, Pfeiler (6) und Einschiibe fiir die Batteriéfedern (7)
und die Ausldsefeder (8). Auf die Pfeiler wird die Leiter-
platte (9) aufgesteckt und verschraubt. Die Leiterplatte ent-
hdlt neben der Elektronik und dem Summer (10) die hinteren
Lagerlocher fiir das Réderwerk.

@Das Riderwerk besteht aus dem Zwischenrad (11), Sekunden-
rad (12) und Kleinbodenrad (13). Das Kleinbodentrieb ragt
durch die Platine bis zur Zifferblattseite und greift hier in
das Minutenrad, welches auf einen zentralen Rohransatz auf-
gesteckt ist., Auf dem Minutenrohr ist das Stundenrad und
Weckeinstellrad (14) gelagert. Das Wechselrad (15) lduft auf
einem Zapfen der Kleinbodenradwelle. Die Kleinbodenradwelle
ist an ihrem hinteren Ende gerdndelt und dient als Griff-
element (Stellknopf) (16) zum Zeigerstellen. Die Reib-
kupplung (17) zum Zeigerstellen ist zwischen Kleinbodenrad
und Kleinbodenradwelle angeordnet. Zu diesem Zweck ist das
Kleinbodenrad aus Messing mit federnden Speichen, wéhrend
die Welle aus Plastwerkstoff ist. Alle librigen Rider ein-
schlieBlich Zeigerwerk sind aus Plastwerkstoff.

Das Weckeinstelltrieb (18) ist auf das Gestell druckknopf-
artig aufgerastet. Der Motor mit seinem Trieb ist an vier
Zapfen zwischen Gestell und Leiterplatte gestellt und mit
seinen Létfahnen an der Leiterplatte verldtet. Auf die Mo-
torwelle ist ein Trieb aus Weichplast mit einer Trégheits-
masse aufgesteckt. Diese Anordnung verringert das Gangge-
rdusch.

Ein Stopphebel aus Plast ist durch einen Schlitz der Leibter-
platte gesteckt und eingerastet. Beim Schwenken des Hebels
gelangt er mit seinem Stift in die Zahn 1 i c k e n des
Sekundenrades und hdlt dieses fest, um ein sekundengenaues
Einstellen zu ermdglichen. Die Motorimpulse werden dabei
nicht unterbrochen.
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Die Weckauslosung arbeitet nach dem iiblichen Prinzip wie bei

mechanischen Weckern., Die Nasen des Weckeinstellrades fal-
len in Vertiefungen des Stundenrades, dadurch beriihrt die
Auslosefeder einen Stift der Leiterplatte und schlieBt den
Summerkontakt. Beim Driicken der Abstellbaste wird der glei-
che Kontakt durch Anheben der Auslosefeder gedoffnet.

Die Leiterplatte beinhaltet als geschlossene Baueinheit die
gesamte Elektronik der Uhr eimschlieBlich Summer.

Zerlegen

Deckel abziehen, Glas abziehen, alle vier Zeiger abziehen
(dazu sind keine Werkzeuge erforderlich). GehZuseschraube
(Riickseite Mitte) 1losen und Uhrwerk nach vorn aus dem Ge-
hduse schieben, Zifferblatt abnehmen. lMotortrieb mit Trag-
heitsmasse abziehen.

Auslosefeder liber den Rastzapfen (19) heben und heraus-
schieben. Weckeinstelltrieb, Weckeinstellrad, Stundenrad,
Wechselrad, Stundenrad, Wechsedrad und Minutenrad abnehmen.

Drei Leiterplabttenschrauber 1losen, Batteriefedern heraus-
ziehen. Leiterplatte abnehmen, Stopphebel aus der Leiter—
platte herausziehen, liotor abloten. Zwischenrad, Sekunden-
rad, Kleinbodenrad abnehmen.

Montieren

Die Montage geht im wesentlichen in umgekehrter Reihenfolge
vor sich. Kleinbodenrad, Sekundenrad, kotor und Zwischen-
rad einsetzen. Leiterplatte aufsetzen, Batteriefedern ein-
setzen, mit drei Schrauben befestigen. Stopphebel durch die
Leiterplatte einschieben und unterrasten. Dabei darauf ach-
ten, daf der Hebelstift nicht auf das Sekundenrad drickt,
Motor anloten. Auf der Zifferblattseite das linutenrad,
Wechselrad, Stundenrad und Weckeinstellrad aufstecken.
Ausldsefeder unterschieben und einrasten. Einstelltrieb
aufrasten. llotortrieb mit Tridgheitsmasse aufstecken, dabeil
unteren llotorzapfen unterstitzen.

4.
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Uhrwerk ins Gehiuse setzen und mit GehZuseschraube befesti-
gen. Zifferblatt aufsetzen. Einstelltrieb drehen, bis Weck-
einstellrad einrastet. Weckzeiger aufsetzen, in gleicher
. Richtung Stundenzeiger aufsetzen. Stundenzeiger auf eine
volle Stunde stellen und linutenzeiger auf 12 aufsetbzen.
Sekundenzeiger aufsetzen. Glas einsetzen. Batterie ein-
setzen. Funktion priifen. Deckel aufstecken.
Mit einigem Geschick ist das Zerlegen und llontieren auch
moglich ohne den lotor abzuldben,

Reinigen

Da fast alle Teile des Weckers aus Plastwerkstoffen herge-
stellt sind , soll die Einwirkung von Reinigungsfliissigkei-
ten nur kurzzeitig erfolgen. Die Bdder sind nicht iiber 30°C
zu betreiben. Losungsmittel, wie Aceton, Trichloréit:hyien
und Tetrachlorkohlenstoff sind keine geeignebten Reinigungs-—
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mittel.

Die Leiterplatte und der Motor diirfen nicht naB gereinigt
werden. Lediglich ein Entstauben durch Abblasen oder Ab-
blirsten mit weicher Blirste oder Pinsel sind zullissig. Die
Lagerldcher sind mit einem Putzholz zu reinigen.

Olen

Die Werkstoffpaarungen in den Lagern sind so gewéhlt, daB

eine Schmierung nicht notwendig ist. Ge8lt wird nur zum

Zweck der Gerduschdédmpfung. Es sind hdherviskose Uhrendle

wie Sorte 3 und 4 verwendbar, .
Die Motorlager sind mit einem Spezialdl gedlt. Da der notor

nicht zerlegt werden kann und daher nicht naB8 gereinigt

werden darf, ist das Nachllen des Mobtors prinzipiell unter-

sagt.
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Fehlerursache und Abhilfe

Fehler

Ursache

Fehlerbeseitigung

Motor dreht sich
nicht

kein Weckton

BabteriesPannung zu
niedrig

Leiterplatte defekt,

well

~ keine Stromaufnahme
meBbar

- Stromaufnshme iiber
350 wh

Motor defekt, weil

- Motorspule kein
Durchgang

- Widerstand der Mo=~
torspule zu nie~
drig (Windungs~
schluB)

- mechanische Klem-
mung des Rotors

keine Motorimpulse

Batteriespannung zu
niedrig

Kontakt schlieBt
nicht

Leiterplatte defekt
(Kontrolle durch Kon-
taktiiberbriicken, 4 s
warten)

Batterie wechseln

Leiterplatte wechseln

Leiterplatte wechseln

Motor wechseln

Leiterplatte wechseln

Batterie wechseln
Ausldsefeder
Jjustieren
Leiterplatte
wechseln

Reparaturen an Leiterplatten sind fiir den Service nicht vor-
gesehen, weil die komplette Leiterplatte als Ersatzteil gilt.
Lediglich der Summer ist noch einer Untérsuchung zugdnglich.
Der Resonator kann vom Sockel des Summers abgezogen werden,
dadurch wird die Membran zugédnglich.
Die Membran liegt lose in einer Ausnehmung des Sockels und
wird durch den Resonator am Rand abgedeckt. Verklemmbte Mem—

branen fiihren zu einem unsauberen Weckton.
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Gangkontrolle und Abgleichen

Das Ersatzteil Leiterplatte ist abgeglichen, so daB ein
Quarzwecker mit ersebzter Leiterplatte die vorgeschriebene
Gangtoleranz einh&lt. Ist ein Kontrollgerét vorhanden, kann
man sich vom Gang liberzeugen und bei Bedarf durch Drehen des
Trimmers mit einem Schraubenzieher auf die gewiinschte Ab-
weichung abgleichen. Bei fertigen Uhren ist der Trimmer fiir
den Schraubenzieher durch ein Loch im Gehiuse (hinten, unten,

links) zugédnglich.

Hinweis:

Grundlage fiir Thre Ersatzteilbestellung bildet die giiltige
Ersatzteilliste. Bestellungen ohne vollstdndige Ersatzteil-
Nummer und Teilebezeichnung kénnen durch uns nicht bear- ‘)

beitet werden!

Ersatzteile

Bezeichnung

Bezeichnung

Leiterplatte U.

liembran U.

Resonator

Batteriefeder I
Batteriefeder II
Ausldsefeder
Zylinderblechschraube/kurz
Zylinderblechschraube/lang
Kleinbodenrad U.
Sekundenrad U,

Zwischenrad

lotor U.

Stopphebel

Minutenrad

Motortrieb U.
Wechselrad ‘/
Stundenrad
Weckeinstellrad
Einstelltrieb
Zifferblatt
Stundenzeiger
Minutenzeiger
Sekundenzeiger
Weckzeiger
Gehduse

Deckel

Taste

Glas




